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Bi-CAN 1/0 MUXlab

Fonctions

Plate forme matérielle et
logicielle de prototypage
rapide pour applications
embarquées.

Ressources Bi-CAN I/O
2 canaux CAN (1 HS, 1

Bi-CAN I/O MUXlab

Bi-CAN 1/0 MUXIlab permet de réaliser rapidement les prototypes de fonctions multiplexées
sur réseau CAN ou LIN a partir de modéles MATLAB/Simulink®.

La bibliothéque logicielle MUXIab assure la configuration de I’ensemble des ressources
matérielles de la plate-forme Bi-CAN 1/O. Elle bénéficie de la génération de code
automatique proposée avec Real Time Workshop® pour compiler et prototyper tout
algorithme ou systéme.
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Bi-CAN I/O MUXlab

Configuration requise de I’environnement de développement
PC avec Windows 2000 ou XP, espace disque disponible de 50 MO, 1 port USB,

MATLAB R13 SP3
Simulink® 5.0

Real-Time Workshop® 5.0

SPECIFICATIONS TECHNIQUES :

Bi-CAN 1/0

Présentation

Boitier Aluminium - 112 mm x 48 mm x 183 mm - 640 g

Températures

Stockage : -40°C a +80°C / Fonctionnement : -40°C a +80°C

Humidité relative

5% a 95% sans condensation.

Indices de Protection

IP5S0

Tension / Consommation

Alimentation par le +BAT : +8 VVdc a +32 VVdc / Hors Charge : <3 W

Sorties Alimentations Capteurs

e +5Vdc/100 mAdc et +10 Vdc /100 mAdc
e  Protégeées contre les court-circuits au +BAT et a la masse

Sorties High Side

e 8 sorties indépendantes au +BAT

Sorties Low Side

8 sorties indépendantes a la masse

Sorties Analogiques

8 sorties analogiques indépendantes: DACs 12 bits

Entrées Analogiques

8 entrées analogiques indépendantes: ADC 12 bits

Entrées TOR

8 entrées TOR indépendantes

Entrées Fréguences

4 entrées Fréquences indépendantes

Microcontroleur

Fujitsu MB90F543GS

Mémaoires

e FLASH EPROM:
e SRAM:

64 K x 16 bits (128 Ko)
128 K * 8 bits

Interfaces de ligne CAN

e 2 canaux High Speed:  Philips PCA82C251

e QU 1 canal Low Speed: Philips TJIA1054 (+ 1 canal High Speed)

Connecteurs externes

3 LEMO/ODU détrompés et verrouillés : 14 points, 26 points et 30 points

Affichage externe

3 diodes électroluminescentes pilotées par logiciel

Bibliotheque MUXIlab

Blocs Simulink MUXIlab
Compilateur pour la cible Fujitsu
Logiciel de téléchargement du code compilé

Modeles de démonstration couvrant différents cas d’application courant

Les spécifications techniques détaillées sont fournies dans la fiche Produits de la Bi-CAN I/O (FTC-MUX-0104).

REFERENCES DE COMMANDES :

Référence Désignation
KT008116 Bi-CAN 1/0 MUXIlab M (2 bus CAN High Speed)
KT008342 Bi-CAN 1/O LIN MUXIlab M HS (2 bus CAN High Speed et 1 bus LIN)
KT008291 Bi-CAN 1/O LIN MUXIlab M HS/LS (1 bus CAN High Speed, 1 bus CAN Low Speed et 1 bus LIN)
KT008117 Licence de développement pour Bi-CAN I/O MUXIlab comprenant : la licence de développement
multiple, le simulateur logiciel de prototypage, la bibliotheque Simulink®, le logiciel de téléchargement et
une MUXYy light MUXlab.
KT008118 Mise a jour d’une Bi-CAN 1/O standard en Bi-CAN I/O MUXIlab M
KT006724 Kit de cébles pour Bi-CAN I/O - longueur 1,50m
KT006725 Kit de cables pour Bi-CAN 1/O - longueur 10m
FM008188 Formation NSI associée : « Prototypage Rapide : Mise en ceuvre des fonctions de la Plate-forme MUXIlab »
KT008498 Mplug Bi-CAN I/O (boitier de connexion pour Bi-CAN 1/0 MUXIlab)
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